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1.1. Пояснительная записка
Наиболее эффективным способом развития склонности у детей к техническому творчеству,

зарождения творческой личности в технической сфере является практическое изучение и
изготовление объектов техники, самостоятельное создание детьми технических объектов,
обладающих признаками полезности или субъективной новизны, развитие которых происходит в
процессе специально организованного обучения.

Дополнительная общеобразовательная общеразвивающая программа разработана с учетом
требований:

 Федерального Закона «Об образовании в Российской Федерации» № 273-ФЗ от 29.12.2012
г.

 Распоряжения Правительства Российской Федерации «Об утверждении Концепции
развития дополнительного образования детей» № 1726-рот 04.09.2014 г.

 Приказа  Минпросвещения  РФ  от  9.11.2018  №  196  «Об  утверждении  Порядка
организации  и осуществления  образовательной  деятельности  по  дополнительным
общеобразовательным программам»;

 Постановления Главного санитарного врача Российской Федерации «Об утверждении
СанПиН 2.4.4.3172-14 «Санитарно-эпидемиологические требования к устройству,
содержанию  и  организации  режима  работы  образовательных  организаций
дополнительного образования детей» от 04.07.2014 г.

 Устава МБОУ «Аксентисская основная школа».
Направленность программы - техническая.
Актуальность программы: Программа направлена на решение конструкторских,

художественно конструкторских и технологических задач, что является основой в развитии
творческой деятельности, конструкторско-технологического мышления, пространственного
воображения, эстетических представлений, формирование внутреннего плана действий, мелкой
моторики рук. Технологические наборы Клик ориентированы на изучение основных физических
принципов и базовых технических решений, лежащих в основе всех современных конструкций и
устройств.

Отличительная  особенность  и  новизна  данной  дополнительной  образовательной
программы заключается в том, что изучение основ робототехники на базе образовательного
конструктора Клик дает им возможность создавать оригинальные модели, воплощать свои самые
смелые конструкторские идеи, изучать язык программирования, а также участвовать в
соревнованиях.

Возраст, на который направлена программа: 11-12 лет.
Уровень: базовый.
Срок реализации: 34 часа, 1 час в неделю, 1 год.
Форма занятий: групповая
Форма     обучения   - очная.

1.2. Цель и задачи программы
Цель: введение в начальное инженерно-техническое конструирование и основы 

робототехники с использованием робототехнического образовательного конструктора Клик.

Задачи:

-ознакомить учащихся с конструктивным и аппаратным обеспечением платформы Клик, 
джойстиком, контроллером робота и их функциями;
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-ознакомить учащихся с простыми механизмами, маятниками и соответствующей 
терминологией;

-познакомить с робототехническим механизмом, его конструкцией; с приемами сборки и 
программирования базовой модели робота в соответствии с пошаговыми инструкциями 
робототехнического образовательного конструктора Клик;

-обучить проектированию, сборке и программированию устройства;

-развивать творческую инициативу и самостоятельность;

-развивать психофизиологические качества обучающихся: память, внимание, способность 
логически мыслить, анализировать, концентрировать внимание на главном;

-развивать умения излагать мысли в четкой логической последовательности, отстаивать свою 
точку зрения, анализировать ситуацию и самостоятельно находить ответы на вопросы путем 
логических рассуждений.

1.3. Учебный план

1 год обучения. Базовый уровень: 1 час в неделю

№ Название раздела ДООП, темы занятия Количество 
часов

1. Вводное занятие «Образовательная робототехника с конструктором
КЛИК».

1

2. Изучение состава конструктора КЛИК. 4
2.1. Конструктор КЛИК и его программное обеспечение. 1
2.2. Основные компоненты конструктора КЛИК. 1
2.3. Сборка робота на свободную тему. Демонстрация. 2
3. Изучение моторов и датчиков. 4

3.1. Изучение и сборка конструкций с моторами. 2
3.2. Изучение и сборка конструкций с датчиком расстояния. 1
3.3. Изучение и сборка конструкций с датчиком касания, цвета. 1
4. Конструирование робота. 7

4.1. Сборка механизмов без участия двигателей и датчиков по 
инструкции.

1

4.2. Конструирование простого робота по инструкции. 2
4.3. Сборка механизмов с участием двигателей и датчиков по 

инструкции.
2

4.4. Конструирование робота-тележки. 2
5. Создание простых программ через меню контроллера. 3

5.1. Понятие «программа», «алгоритм». Написание простейших 
программ для робота по инструкции.

1

5.2. Написание программ для движения робота через меню контроллера. 2

6. Знакомство со средой программирования КЛИК. 6
6.1. Понятие «среда программирования», «логические блоки». 2
6.2. Интерфейс среды программирования КЛИК и работа с ней. 2
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6.3. Написание программ для движения робота по образцу. Запуск и 
отладка программ.

2

7. Изучение подъемных механизмов и перемещений 
объектов.

5

7.1. Подъемные механизмы. 2
7.2. Конструирование собственного робота для перемещения объектов и 

написание программы.
3

8. Учебные соревнования. 1
8.1. Учебное соревнование: Игры с предметами. 1
9. Творческие проекты. 2

9.1 Школьный помощник. 2
10. Заключительное занятие. Подведение итогов. 1

Итого: 34

1.4. Содержание образовательной программы
Раздел 1. Вводное занятие.

Показ  презентации  «Образовательная  робототехника  с  конструктором КЛИК».
Планирование работы на учебный год. Беседа о технике безопасной работы и поведении
в кабинете и учреждении. Вводный и первичный инструктаж на рабочем  месте для
обучающихся.

Раздел 2. Изучение состава конструктора КЛИК.
Тема 2.1. Конструктор КЛИК и его программное обеспечение.
Знакомство с перечнем деталей, декоративных и соединительных элементов  и

систем  передвижения.  Ознакомление  с  примерными образцами изделий конструктора
КЛИК. Просмотр вступительного видеоролика. Беседа: «История робототехники и её
виды». Актуальность применения роботов. Конкурсы, состязания по робототехнике.
Правила работы с набором-конструктором КЛИК и программным обеспечением.
Основные составляющие среды конструктора. Сортировка и хранение деталей
конструктора в контейнерах набора. Тестовое практическое творческое задание. Формы и
виды контроля: Входной контроль знаний на начало учебного  года. Тестирование.
Оценка качества теста и изделий.

Тема 2.2. Основные компоненты конструктора КЛИК.
Изучение набора, основных функций деталей и программного обеспечения

конструктора КЛИК. Планирование работы с конструктором. Электронные компоненты
конструктора. Начало работы.

Тема 2.3. Сборка робота на свободную тему. Демонстрация.

Сборка модулей (средний и большой мотор, датчики расстояния, цвета и силы).
Изучение причинно-следственных связей. Сборка собственного робота без инструкции.
Учим  роботов  двигаться.  Демонстрация  выполненной работы. Взаимооценка,
самооценка.

Раздел 3. Изучение моторов и датчиков.

Тема 3.1. Изучение и сборка конструкций с моторами.

Объяснение целей и задач занятия. Внешний вид моторов. Конструирование
экспресс-бота. Понятие сервомотор. Устройство сервомотора. Порты для подключения
сервомоторов. Положительное и отрицательное движение мотора. Определение
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направления движения моторов.  Блоки «Большой мотор»  и  «Средний  мотор».  Выбор
порта,  выбор режима работы (выключить, включить, включить на количество секунд,
включить на количество градусов, включить на количество оборотов), мощность
двигателя.  Выбор  режима  остановки  мотора.  Презентация  работы. Взаимооценка,
самооценка.

Тема 3.2. Изучение и сборка конструкций с датчиком расстояния.

Объяснение  целей  и  задач  занятия.  Понятие  «датчик  расстояния»  и  их виды.
Устройство датчика расстояния и принцип работы. Выбор порта и режима работы.
Сборка простых конструкций с датчиками расстояний.  Презентация работы.
Взаимооценка, самооценка.

Тема 3.3. Изучение и сборка конструкций с датчиком касания, цвета.
Объяснение  целей  и  задач  занятия.  Внешний  вид.  Режим  измерения. Режим

сравнения. Режим ожидания. Изменение в блоке ожидания. Работа блока переключения с
проверкой состояния датчика касания. Сборка простых конструкций с датчиком
касания. Презентация работы. Взаимооценка,  самооценка.  Объяснение  целей  и  задач
занятия.  Датчик  цвета предмета.  Внешний  вид  датчика  и  его  принцип  работы.
Междисциплинарные понятия: причинно- следственная связь. Изучение режимов работы
датчика цвета.  Сборкапростых  конструкций  с  датчиками  цвета.  Презентация  работы.
Взаимооценка, самооценка.

Раздел 4. Конструирование робота.
Тема  4.1.  Сборка  механизмов  без  участия  двигателей  и  датчиков  по

инструкции.
Объяснение целей и задач занятия. Изучение механизмов. Первые шаги. Зубчатые

колеса.  Промежуточное  зубчатое  колесо.  Коронные  зубчатые колеса. Понижающая
зубчатая передача. Повышающая зубчатая передача. Шкивы  и  ремни.  Перекрестная
ременная  передача.  Снижение,  увеличение скорости. Червячная зубчатая передача,
кулачок, рычаг. Сборка простых конструкций по инструкции. Презентация работы.
Взаимооценка, самооценка.

Тема 4.2. Конструирование простого робота по инструкции.
Объяснение  целей  и  задач  занятия.  Разбор  инструкции.  Сборка  робота по

инструкции. Разбор готовой программы для робота. Запуск робота на соревновательном
поле. Доработка. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка.

Тема  4.3.  Сборка  механизмов  с  участием  двигателей  и  датчиков  по
инструкции.

Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Обсуждение с 
учащимися результатов работы. Актуализация полученных знаний раздела 3. Сборка 
различных механизмов с участием двигателей и датчиков по инструкции. Презентация 
работы. Взаимооценка, самооценка.

Тема 4.4. Конструирование робота-тележки.
Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Обсуждение с учащимися

результатов работы. Сборка простого робота-тележки. Улучшение конструкции робота.
Обсуждение возможных функций, выполняемых роботом-тележкой. Презентация
работы. Взаимооценка, самооценка.

Раздел 5. Создание простых программ через меню контроллера.
Тема 5.1 Понятие «программа», «алгоритм». Написание 

простейших программ для робота по инструкции.
Объяснение целей и задач занятия. Алгоритм движения робота по кругу, вперед-
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назад, «восьмеркой» и пр. Написание программы по образцу для движения по кругу через
меню контроллера. Запуск и отладка программы. Написание других простых программ на
выбор  учащихся  и  их  самостоятельная  отладка.  Презентация  работы.  Взаимооценка,
самооценка.

Тема 5.2 Написание программ для движения робота через меню контроллера.
Объяснение  целей  и  задач  занятия.  Характеристики  микрокомпьютера КЛИК.

Установка аккумуляторов в блок микрокомпьютера. Технология подключения к
микрокомпьютеру (включение и выключение, загрузка и выгрузка программ, порты USB,
входа и выхода). Интерфейс и описание КЛИК (пиктограммы, функции, индикаторы).
Главное меню микрокомпьютера  (мои  файлы,  программы,  испытай  меня,  вид,
настройки). Создание пробных программ для робота через меню контроллера.
Презентация работы. Взаимооценка, самооценка.

Раздел 6. Знакомство со средой программирования КЛИК.
Тема 6.1. Понятие «среда программирования», «логические блоки». Понятие

«среда программирования», «логические блоки». Показ
написания простейшей программы для робота. Интерфейс программы КЛИК и работа с

ним. Написание программы для воспроизведения звуков и

изображения по образцу. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка.
Тема 6.2. Интерфейс среды программирования КЛИК и работа с

ней.

Общее знакомство с интерфейсом ПО. Самоучитель. Панель

инструментов. Палитра команд. Рабочее поле. Окно подсказок. Окно микрокомпьютера
КЛИК. Панель конфигурации.

Тема 6.3. Написание программ для движения робота по образцу.
Запуск и отладка программ.

Объяснение целей и задач занятия. Понятие «синхронность движений»,

«часть и целое». Сборка модели Робота-танцора. Экспериментирование с настройками
времени,  чтобы синхронизировать  движение ног с миганием индикатора на Хабе.
Добавление движений для рук Робота-танцора. Добавление звукового ритма.
Программирование на движение срегулярными интервалами. Презентация работы.
Взаимооценка, самооценка.

Раздел 7. Изучение подъемных механизмов и перемещений объектов.
Тема 7.1. Подъемные механизмы.
Объяснение целей и задач занятия. Подъемные механизмы в жизни. Обсуждение с

учащимися результатов испытаний. Конструирование подъемного механизма. Запуск
программы, чтобы понять, как работают подъемные механизмы. Захват предметов
одинакового веса, но разного размера (Испытание № 1). Подъем предметов одинакового
размера, но разного веса (Испытание № 2). Внесение результатов испытаний в таблицу.
Презентация работы. Взаимооценка, самооценка.

Тема 7.2. Конструирование собственного робота для перемещения объектов и
написание программы.

Объяснение целей и задач занятия. Сборка и программирование модели
«Вилочный погрузчик». Разработка простейшей программы для модели. Изменение
программы работы готовой модели. Сборка модели с использованием инструкции по
сборке, набор на компьютере программы, подключение модели к компьютеру и запуск
программы. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка.
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Раздел 8. Учебные соревнования.
Тема 8.1. Учебное соревнование: Игры с предметами.
Объяснение целей и задач занятия. Обсуждение, как можно использовать датчик

расстояния для измерения дистанции. Обсуждение соревнований  роботов  и
возможностей научить их отыскивать и перемещать предметы. Знакомство с положением
о соревнованиях. Сборка Тренировочной приводной платформы, манипулятора, флажка
и куба. Испытание  двух  подпрограмм  для  остановки  Приводной  платформы  перед
флажком,  чтобы  решить,  какая  из  них  эффективнее.  Добавление  нескольких
программных  блоков,  чтобы  опустить  манипулятор  Приводной  платформы ниже,
захватить  куб  и  поставить  его  на  расстоянии  по  меньшей  мере  30  см  от флажка.
Эстафетная гонка. Взаимооценка, самооценка.

Раздел  9.  Творческие  проекты.
Тема 9. Школьный помощник.
Объяснение  целей  и  задач  занятия.  Распределение  на  группы  (смена состава

групп). Работа над творческим проектом: Сборка робота на тему
«Школьный помощник». Создание программы. Создание презентации. Тестирование
готового продукта. Доработка. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка.
Рефлексия.

 Заключительное занятие. Подводим итоги.
Конструирование робототехнических проектов. Построение пояснительных

моделей и проектных решений. Разработка собственной модели с учётом
особенностей формы и назначения проекта. Оценка результатов изготовленных
моделей. Документирование и демонстрация работоспособности моделей.
Использование панели инструментов при программировании. Исследование в виде
табличных или графических результатов и выбор настроек. Формы и виды контроля:
Защита итогового творческого проекта.

1.5. Планируемые результаты
Предметные результаты:
Теоретические: учащийся разъясняет содержание понятий «технология», «технологический 

процесс», «конструкция», «механизм», «проект» и адекватно пользуется этими понятиями.
Практические: осуществляет сборку моделей с помощью образовательного

конструктора по инструкции; получает и анализирует опыт разработки оригинальных 
конструкций в заданной ситуации: поиск вариантов, отбор решений, проектирование и
конструирование, испытание, анализ, способы модернизации, альтернативные решения.

Личностные результаты:
Ответственное отношение к выполнению заданий и стремление к получению результата;

навык  самостоятельного  решения  задач;  умение  работать  в  команде  при  решении  задач;
развитие алгоритмического  мышления  учащихся,  логического  мышления  и  навыков
программирования; развитие внимательности и аккуратности.

Метапредметные результаты:
Программа направлена на развитие мышления учащихся и воспитания у них

информационной культуры. На занятиях выполняются задания, развивающие творчество
учащихся, умение анализировать, систематизировать информацию.



9

Раздел № 2 «Комплекс организационно-педагогических условий»

2.1. Условия реализации программы
Для организации занятий техническому моделированию требуется учебный кабинет и 

определенное оснащение образовательного процесса.
Материально-техническое обеспечение:

-компьютеры с установленным необходимым программным обеспечением;
-проектор;
-робототехнические конструкторы Клик;
-источники питания;
-стол для сборки и испытания роботов.

Информационное обеспечение
Для  успешной  реализации  учебной  программы  используется  собранный

информационный материал из интернет-источников, периодических изданий и популярной
литературы. Образцы готовых изделий, схемы, плакаты, шаблоны, раздаточный материал.

2.2. Формы аттестации
С целью проверки уровня усвоения образовательной программы учащимися, 

проводится промежуточная аттестация с оценкой «зачет» или «незачет».
Формой подведения итогов усвоения программы может быть самостоятельная работа,

контрольное занятие, опрос, тестирование, защита творческих работ, коллективный анализ 
работ, самоанализ. Также используются такие формы подведения итогов усвоения 
программы как участие в конкурсах, соревнованиях.

Виды мониторинга:
-вводный, который проводится перед началом работы и предназначен для закрепления 
знаний, умений и навыков по пройденным темам;
-текущий, проводимый в ходе учебного занятия и закрепляющий знания по данной теме;
- итоговый, проводимый после завершения всей учебной программы.

Формы проверки результатов:
□ наблюдение за детьми в процессе работы;
□ соревнования;
□ индивидуальные и коллективные проекты.

Формы подведения итогов:
□ выполнение практических заданий;
□ сборка и презентация своей модели.

2.3. Оценочные материалы
Освоение учащимися образовательной программы проходит в безоценочной форме.

Мониторинг осуществляется по двум направлениям:
1. Мониторинг  усвоения  учащимися  теоретической  части  программы  (того,  что  они

должны знать по окончании курса занятий). Для осуществления мониторинга
используются творческие  мастерские, «мозговой штурм» и т.п.  Выполняя различные
виды  работы, ребята в течение года набирают определенное количество баллов:
набранные 50-60 баллов соответствуют оценке «зачтено»,  61-80 баллов  -  «хорошо»,
свыше 80 баллов - «отлично». Общее количество баллов складывается из количества
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баллов, полученных в ходе выполнения обязательных и дополнительных (выбранных
самими  учащимися)  заданий.  За выполнение  заданий  обычной  сложности  ребята
получают от 3 до 5 баллов,  повышенной сложности -  до 10 баллов.  Максимальную
оценку  (10  баллов)  они  также  получают  при успешном  прохождении  внешней
экспертизы  (работа,  участвовавшая  в  работе  выставки, выступление с докладом в
заседании круглого стола).

2. Диагностика исполнительной части (того,  что ученики должны уметь по окончании
курса занятий). Она основывается на анализе и оценке участия в проводимых
конкурсах и активности в работе кружка. Помимо проверки уровня усвоения материала
(ЗУН),  можно проводить  мониторинг  уровня  личностного  развития  ребенка
(трудолюбие), социальной воспитанности. Заполнение таблицы достижений позволяет
проследить  участие  каждого воспитанника в конкурсной деятельности различного
уровня. Итогом мониторинга является  диагностическая  карта  успеваемости
воспитанников.  Данная  методика  позволяет повысить  эффективность  учебной
деятельности  и  предоставляет  возможности  для  более объективной  оценки
успеваемости. Специфическая особенность - накопительный характер оценки.

Определенным количеством баллов оцениваются следующие показатели:

• Знания (теоретическая подготовка ребенка);
• Умения (практическая подготовка);
• Обладание опытом (конкретным);
• Личностные качества.
Чтобы иметь возможность оценить качество подготовки воспитанника,

результаты ранжируются. На каждом уровне определяются критерии оценок и 
присваиваются баллы.

2.4. Методические материалы
Для  реализации  содержания  программы  используются  педагогические  технологии,

методы, приемы, формы и средства, способствующие получению технических знаний и умений,
формированию системного восприятиях материала образовательной программы и
соответствующие возрастным особенностям младшего школьного возраста.

Методы обучения: словесный, наглядный, практический, 
объяснительно иллюстративный, репродуктивный,

частично-поисковый, исследовательский, проблемный, игровой, дискуссионный;
Методы воспитания: убеждение, поощрение, 
мотивация. Особенности организации 
образовательного процесса:
В  данной  программе  используются  индивидуальная,  групповая  и  фронтальная  формы

работы. Содержание практических занятий ориентировано не только на овладение
обучающимися основных тем программы, но и на подготовку их для участия в дистанционных
конкурсах и олимпиадах. Учебные занятия организованы в форме лекции с использованием
видеоуроков, проектов-примеров и мультимедийных презентаций, беседы, диспута, игры,
конкурса, круглого стола, мастер-класса, практической работы, турнира по некоторым темам
могут использоваться электронные учебники и интерактивные уроки для самостоятельного
изучения или для повторения. В работе используются педагогические технологии: технология
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индивидуализации обучения, технология группового обучения, дифференцированного,
разноуровневого, проблемного обучения,
здоровьесберегающая технология.

для педагога:
2.5. Список литературы

1. Белиовская Л.Г., Белиовский А.Е. Программируем микрокомпьютер NXT в 
LabVIEW. – М.: ДМК, 2010, 278 стр.;
2. Индустрия развлечений. ПервоРобот. Книга для учителя и сборник проектов.
LEGO Group, перевод ИНТ, - 87 с., илл.
3. Книга  для  учителя  по  работе  с  конструктором  Перворобот  LEGO  ® WeDo™
(LEGO Education WeDo).
4. ЛЕГО-лаборатория (Control Lab):Справочное пособие, - М.: ИНТ, 1998, 150 стр.
5. Применение учебного оборудования. Видеоматериалы. – М.: ПКГ «РОС», 2012;
6. Программное обеспечение LEGO Education NXT v.2.1.,2012;
7. Рыкова Е. А. LEGO-Лаборатория (LEGO Control Lab). Учебно-
методическое пособие. – СПб, 2001, 59 стр.
8. Чехлова А. В., Якушкин П. А.«Конструкторы LEGO DAKTA в курсе 
информационных технологий. Введение в робототехнику». - М.: ИНТ, 2001г.

для учащихся:
1. Комарова Л. Г. «Строим из LEGO» (моделирование логических отношений  и
объектов реального мира средствами конструктора LEGO). — М.; «ЛИНКА — ПРЕСС»,
2001.
2. Ньютон С. Брага. Создание роботов в домашних условиях. – М.: NT Press, 
2007, 345 стр.;
3. Филиппов С.А. Робототехника для детей и родителей. – СПб.: Наука, 2010, 
195 стр.
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